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ellas es configurabile por las Pantallas, 16a, I6d (sin puentes), para ser de 0 a 10Vcc, -10 a +10Vcc, 0 a 20mA or 4 a 20mA. 52 Figure 9.10: Seleccién de activo a nivel alto/bajo 52 Figure 9.11: Funciones entrada Multi-funcién (funciones seleccionables) 53 Figure 9.12: Seleccion del tipo de control por fiber optica 54 Figure 9.13: Saltos de velocidad.
EU-170 to EU-660 disponibles with IP54. El mismo crew de la Serie Elite puede ser utilizado sin realimentacion en el motor para aplicaciones de la industry en generale, o con un encoder en el eje para aplicaciones mas specifys. If quiere join a grupo de pantallas enough with pulsar *. El tipo de encoder y pulsos por revolucién se configuran desde el
Grupo de Pantallas N. El control escalar V/Hz es el que veia utilizando el Microdrive, y es un control recomendable para bombs,ventidores,cintas transportadoras, mezcladoras, etc. IP20 Proteccidn contra contacto eléctrico accidental. Encontrard més detalles en la Seccién The Elite Series if you can configure the desde el display or via el programa
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download and disconnect from the Motoe before trying to repair. Its operation format can be adjusted at a high level (24VCC) O3 (OVCC). The understanding of the equipment is the key to its insurance and efficient use -please read this manual. productive and energy savings of any process, as long as the equipment is perfectly configured. The outputs
are available in anlic and digital format, or can be applied in internal comparators and numbers. 17 cavi use shielded control 250 OHM 250 OHM 10MA ENCODER +5V DECODIF. This mode is valuable for Elevators, Graso, forklift, and other applications in which full capacity is required at zero velocyt. This output is protected by fuses. Start and stop
puslators These buttons as the name indicates start and retrose the motor from the display. EMF1 EMF2 EMF3 EMF4 EMF5 EMF6 Digital entrades Multi -Function Inputs Start R I7B Molarida Degli Stati Membri Terminals T8, T9 - External control of the dynamic brake are the terminals that control the dynamic brake of the elite in case it is installed.
This manual refers to the 3.X software version of the elite series. Yes'. It is configured as hidden, it will only be visible when the east lite in programming modalities. 24 Figure 5.1: Food links of the series of © Lite. The entity of the flow and current of the rotor is independently controlled and keeping its orthogonality, it is possible to directly check the
engine torque. The series of © Lite must always remain connected to the network. The minimum time of excitement of the relays is 250 ms, avoiding the friends switches and eliminating the rate of their contacts. The configuration is performed by the screen group I. Desclusioni of the chronology date: revision :: April 1997 D control of the process and
modalities of the Avatic fiber to the 1997 software and Elite 2.0 version. May 1998 F -specific UltraDrive Aa £ A & = Adidas Nov 1999 G Specifications UltraDrive A for the 4 & + Adidas Rev always go to the safety glasses when manipulating with the open cover. Always use the shielded cable. 13 Figure 3.5A: Power electronics - Elite Microdrive 2.5a A
14 Figure 3.5B: Power electronics - Microdrive Elite 31a - 46a 14 Figure 3.5C: Potenza Electronics - UltraDrive Elite 60a - 140a 14 Figure 3.5D: Potenza electronics - UltraDrive Elite 170a -660a 14 Figure 3.6: Keyboard and display Unit 15 Figure 3.7A: Control terminals T22-t Figure 3.7b: Control terminals T1-T figure 3.8: structure of the control
system of the series of © Lite. The slogan point is compared with the real speed, food from the Encoder. The information is offered (including specific connection examples) in the detailed descriptions of the relevant control screens. The format and scale of these inputs are configurable from the front panel. Alternatively, tickets can be adjusted to
work at low level using the i7b screen. The resulting torque signal is addressed to the selector of of vector controlador. Cada grupo de pantallas holds a main pantalla with the letra de identificion y descripcion of the lump. 34 Figure 7.2: Grupo y subgrupo 500mA T37 OV T38 RS485 A T39 RS485 B T40 Retorno RS232 / RS485 T41 RS232 Rx T42
RS232 Tx FI Entrada Fibra Optica Figure 3.7a: Terminales de Control T22-T42. Hereda la simplicidad y el buen resultado del disefio eléctrico del Microdrive. It is seleccionado nivel bajo, conectar el comun de los interruptores at Terminal T21. If you configure en modo control de par, you will subministrate the motor a par de salida muy precise, en
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nA3AicceleS : 2.9 arugiF 14 .etilE led sadilas y sadartne Faladpife scltalate numetlattal ylibéy language £Béééé rate my malm 5. entero de pantallas es conocido como Listado de Pantallas. Error: A+A2%; ResoluciA3An 10 bits. El grado de proteccion IP54 permite montario remotamente haste tres metros sin ningun problema ante polvo, humedad y
salipicaduras de agua. Sin encoder en el eje del motor (Control Vectorial Lazo Abierto) las prestaciones del equipo se reducen en precisiA3An para aplicaciones donde esta no sea necesaria. 40 Figura 9.1d: Listado de Pantallas de la R a la Z. Estas son conocidas como Entradas Multi-FunciA3An (EMF). La referencia de par estAjA sometida a los 1A-
Amites de sobrevelocidad ajustados en las Pantallas 1.2 y L3, y a los IAAmites mAAnimos y mAjAximos de par ajustados en las Pantallas L4 y 5. Terminales T13 a T18 - Entradas multi-funciA3An La funciA3An de estas entradas puede ser programada desde el teclado, en el Grupo de Pantallas I. Necesitaremos un encoder en el eje del motor para
realizar el control vectorial en lazo cerrado. MAjAximo grado de poluc1A3An 2. PDL Electronics ha estado al frente en el desarrollo de los variadores (CF) en los A2Altimos 20 aA+Aos. Otras pueden tener una lista de opciones, cada una de las cuales esta visualizable y seleccionable por separado. 2k7 A 2k7 2k7 B 2k7 Decodif. 2 salidas configurables
como 0-10Vcc, +/-10Vce, 4-20mA A3A 0-20mA, con mA2Altiple selecciA3An de funciones para cada una. 56 Figura 9.14: FunciA3An de las Multi-Referencia 56 Figura 9.15: Tabla de selecciA3An fuentes de salida ana1A3Aglcas y de fibra 58 Figura 9.16: Tabla selecciA3An de formatos de salidas analA3Agicas. La consigna de par puede ser opcionalmente
invertida. Este modo es el mAjAs apropiado para utilizar en aplicaciones de control de par, p.e. bobinadoras y rebobinadoras. Al manejar dichas tarjetas utilice procedimientos que la eviten. El Elite proporcmnarA A el par necesario al motor incluso a velocidad cero. Salidas analA3Agicas - Cada una de las dos salidas analA3Agicas pueden configurar su
fuente, formato y escala desde la de display. Terminales T38 a T42 - Conexiones RS232/RS485 Estos terminales proporcionan las conexiones de comunicacion serie, para control, informaciA3An o configuraciA2An desde un PC u otro sistema remoto. PROCESO DE REFERENCIA DE VELOCIDAD La consigna de velocidad puede seleccionarse de entre
siete posibles fuentes. Nuestra dedicaciA3An a la calidad hace que el producto de PDL Electronics, sea inmejorable en relaciA3An preciocalidad Extracto de EXTENSO PROGRAMA DE APOYO El programa de apoyo al cliente de Power Electronics demuestra la gran dedicaciA3An entorno a en nuestro sistema de Control de Calidad. Compruebe las
especificaciones de su motor antes de seleccionar Rev H Figura 2.1: Especificaciones de la Serie Elite 12 AC MOTOR CONTROLLER START ON RUN OK STOP RESET AC MOTOR CONTROLLER 12 3 DESCRIPCION 3.1 DESCRIPCIAAN DEL HARDWARE DE LA SERIE ELITE MODELO DIMENSIONES W (mm) PESO NET (kg) Generalidades Los
convertidores de frecuencia de la Serie Elite son un revolucionario y nuevo concepto dentro del mundo de los variadores de velocidad. Sus tA©Acnicas avanzadas de control vectorial del flujo permiten obtener un rendimeinto en los motores de inducciA3An de CA, hasta ahora impensable, como par mA,Ax1mo a velocidad cero, y una respuesta de
velocidad incluso superior a la de los servomotores. Todos los modelos proporcionan una protecciA3An IP54, contra la entrada de polvo y salpicaduras de agua. Entradas digitales Las entradas digitales estAjAn diseA+Aadas para trabajar de 12 a 24 Vcc. No intente aislar el motor mientras la Serie Elite estA©A en marcha. a 40A AC Rango de
frecuencias Modo lazo cerrado 0 a A+A100Hz Modo lazo abierto 0 a A+A 100Hz ( 0 a A+A100%) Modo V/Hz 0 a A+A400Hz Rendimiento (plena carga, 50Hz) > 97% Potencia del motor (Kw) 50 a 150% del valor del Elite TensiA3An del motor 5 a 500Vca Frecuencia del motor 10 a 400Hz MA©Atodo de modulaciA3An ModulaciA3An vectorial espacio
Frecuencia de modulaciA3An MA;jAximo de 16kHz - Wave or Narrow Band (depending on the model) PROTECTION AMBIENTALE Proteccién estandar ME-2.5 a ME-46 disponibles en modelos con IP54 o IP20. 10 2 ESPECIFICACIONES DE LA SERIE ELITE 2.1 ESPECIFICACIONES DE LA SERIE ELITE ENTRADA Tension cibocién Elite 2.5 a 140 A
230 a 480Vca Los formatos pueden ser de 0 a 10Vcc, -10 a +10Vcc, 0 a 20 ma 6 4 a 20mA. Para asegurar an exacto funcionamiento, todos los pardmetros del motor y del encoder deben introducirse utilizando el grupo de Pantalla N. The cual es similar a controlar la armadura y las corrientes del campo de un motor de corriente continua. Ademas se
puede escoger una segunda seleccion alternative de referencia. Este modo utiliza sofisticadas técnicas de control para estimar la posicién del rotor. The configuration if hace desde el Grupo de Pantalla O. The unidad de display puede ser montada hasta 3 metros de space. Microdrive Elite Series RTM is a registered trademark of PDL Electronics Ltd.
25 Figure 5.2: Tabla de Fusibles. Cada pantalla or subpantalla holds an atributo de visualizacion. The configuration if hace por las Pantallas C1 to C6. VELOCIDAD PID R PRO ACELERA. The Elite funciona series también como sensor de par, potencia y velocidad de alta specifichedn. Bajo esta pantalla main puede haber un numero de subpantallas,
cada una de las cuales holds only one parameter or so ara ser seen or ajustado. 48 Figure 9.5: Seleccion de las fuentes de referencia de par 49 Figure 9.6:Analog input format 49 Figure 9.7: set of speed/torque of the E. In this case the speed slogan can be canceled when we select a fixed speed (pollica) to avoid mechanical resonances we have
minimum speed and speed limits being followed by jump speed (L10 to L12). For further connection connections to these terminals, consult the elite series manual, T7 manual terminals - Setting output relays, these are relay contacts. The operating mode of entry can be co-configured as a high level. This is why we electronic food we strive to the
fullest in our design and production to ensure the proper functioning of our products during their long life. Int. The fundaminet above the nominal speed can be limited by the meconic restrictions. In addition, the elite series introduces new concepts in hardware and software technology compared to previous ranges. The flow control (pair) Unlike
conventional CA engines, the elite is first and foremost a torque control system. 1 Elite Technical Manual No Rev G Headquarters: 81 Austin Street P.O. Box 741 Napier New Zealand Tel.: Fax: 2 Rev C Page 2 of 8 3 Observation warnings: it is the installer's responsibility to ensure that the configuration and installation of the elite series meets the
requirements for local security regulations. Your liquid operation can be optionally reversed. Digital inputs are processed together with keyboard controls (and slogan points - multireferences) in order to provide a number of internal digital controls, as well as control of the two analom reference seals (motorized structure of enhancement and multi-
references)) of the system systemThe engine as reflected in Figure 3.6, the structure of the elite control system can be considered as a torque controller (vector control). In section 9 of this manual there are more details on the screens and control functions. Maximum value 5 VCC 100ma. Terminal T35 - Ground connection of the encoder intended for
ground connection of the encoder power supply. Section 8 explains the total flexibility of control. 60 Figure 9.19: Selection of the source of the slogan. A great investment in research and development makes this product one of the most important in the world, with a strength and robustness able to adapt to any application and support any type of
industrial environment. Some parameters can cause automatic start of the Elite series after power failure. To achieve this level of control over the speed and position of the axis in the engine, we need to know the speed and position of the axis at all times, to get the information that we will use an encoder coupled in the axis of the engine. 2MFeatured
3V Use shielded control cables. GREEN YELLOW PROGRAMBABLE CURRENT TICKETS Load: 3 MOST misma. Working temperature 0 C at 50a,c Output current at 40 C For quadrostic applications, see Table 2.1 Temperature storage -25a,c to +80a,c Relative humidity 1000m) 3000m Visualizzione della Proiezione IP54, against dust and water
splashing of the motor and dynamic brake Shooting Modelo Modelo TA © rmico Motor Motor Shot PTC PTC Overload notice Shot SHEARPIN (Configulabile) Tymical model of the resistance of the resistance of the resistance of the resistance of the resistance of the resistance of the resistance of the resistance of the resistance of the resistance of the
resistance of the resistance of the resistance of the resistance of the resistance Little speed and miter time repair or sale of our products. 19 Figure 3.9: Structure of the inputs/exits of the elite series. 1.4 Control type configuration When the elite adjusts in closed loop vector control, it is basically a torque controller. ovac nu odnazzilitu etiugese
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feeding or feedback, or as a tension to feed the control card in case of failure of the main electrical network. However, if an encoder is not used on the Motor axis, you can work in open -sided vector control mode. L8 REGEN N L4 PR min L5 PR MAX LIMIT CALCULES VOLT BUS CURRENT POWER ENCODER INCREASE VECTOR CONTROL PAR M
LINE 1 LCD PR = N1 I MOTOR N2 V ENGINE N3 F MOTOR N4 KW MTR N5 RPM MOT X1 TYPE CONT X3A LM X3B RR X3C RR X3D Sigma X3e Fl Deb x5g Kp I X5H Ki I Rev I Figure I 3.9: Structure of the ELITE series inputs/outputs. The relay is overload. A high -laugh encoder (normally 2000 ppr) set to the Motor Axis axis a indicated indication of
the Motor Velocita. Alternatively, we have IP20 protection for the ME-2.5 models to the basic principle of flow vector control The flow control of the flow (or simply vector control) is a technique to control the torque developed by an induction engine of CA. 22 Figure 4.3: Resistances and dynamic brake powers. All land will be connected to the same
point, to avoid earth ties. Finally, each new team is subjected to the rigorous tests, including operation at full load above the nominale temperature and under the working conditions. Each entry and exit is individually described below. Run indicates that the elite is underway (controlling a motor) OK indicates that the elite is running intermittently OK:
indicates that the elite has triggered due to a failure. All personnel are actively involved in continuous training programs and professional improvement. Said controller must work with an encoder coupled to the Motoe axis in order to achieve the best response and operation to arret a oiggalbmessa'l rep icnag C .avitanretla otnemirefir id enoizeles anu
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T27. 18 DESCRIPCI DEL SISTEMA DE CONTROL Estructura de las entradas y salidas siguientes descripciones se refieren a la Figura, 3.5. Error: £2%; Risolucion: 8 bits. 22 Figure 4.2: Reduciéon Térmica tipica of the engine. Terminal T22 - Conexion a tierra de las salidas analdgicas The tierra es un punto de regreso convenient para las dos salidas
analégicas conectadas a las Terminales T23, T24. Este atributo defines the pantalla esta en solo lectura, lectura-escritura u oculta. Terminal T30- +5Vdc If you propose este terminal para the power of the encoder. El encoder se necesita si se trabaja en modo de control vectorial lazo cerrado. La fuente de la referencia de demanda de par selecciona
segun el modo de operaciéon deseado (velocidad o par). Para salir of the groupo de pantallas suffices with pulsar - hasta ue Ilegar to the nombre of the grupo.ver Seccion 7 de la Segunda Part de este manual para mas detalles de organizacion y control de pantallas. Aqui es rectificada a continua, filter por una reels y condendsadores y reconvertida
(inverted ) a corriente CA a la frecuencia, phase y voltaje apropiados para ser sumistrados al motor. The consigna de velocidad depends on ahora de los vales de aceleracion, deceleracién y filterss de velocidad ajustados en las Pantallas R. Entonces con la pulsacion al mismo tiempo de y + o * s ajusta el parameter de la pantalla. Adicionally if you
propose a limite de par especial (L8 REGEN), el cual controla el méximo nivel de energia regenerada. On elimination it will allow that point OV flote hasta +/-50Vcc (30Vca) of the tierra of the chasis. 34 Figure 7.3: Ajuste del Modo Programacion un vez ha sido introducida la contrasena. CONTROL PAR R8 FILT Pr> > ! } I Siga todas las
recomendaciones. Do not manipulate a single encendidos team. ENTRADAS DIGITALES - ENTRADAS MULTI- FUNCIAN Entradas digitalis- If you have sixs entradas digitalis. If proposecionan limites de par minimos y maximos. A vez apagado queda carga almacenada. Bajo: 7.5V Limite Min. IP54 Proteccién contra polvo y salpicaduras de agua. Estos
pueden configures itself to increase the configuration estandar, or to configure a completely naked de control system. Sefiales de relé Utilizar cable apantallado para las sefiales de relé de salida en el caso de que vayan junto a los cable de control. Control.
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